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W) Autonomni prgmyslog
monitoring

Roboti provadi autonomni inspekce, odhaluji problémy a podavaji vam hlaseni
v realném case. VSe je dostupné v cloudové platformé pro vzdaleny dohled.
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Poslete robota na obchizku provozu Kontrolujte vysledky na dalku v realném case
Parametry robota: —— Karelics Brain Payload _
Lidar

Rychlost: a7 5,5 km/h

Maximalni sklon: az 45°
Maximalni vySka prekazky: 30 cm
Pramérna autonomie: 2,5 hodiny

360° kamera
Wi-Fi/ LTE/5G/
Bluetooth / GPS

o . : .' PTZ a terméalni kamera
Doba pohot. reZimu: az 4 hodiny 3 . .
Ochrana: IP67 ;@\ GNS Real-Time Kinematic
Provozni teplota: -20 °C a7 55 °C Fo-

Rozmé&ry: 1000 x 585 x 470 (mm) W g
Hmotnost (s baterii): 56 kg b
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Hlavni vyhody primyslového monitoringu:
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Hlidkovani a cilené ukoly

Automatické méreni teploty zafizeni pomoci teplotnich senzort
¥  Pofizovani fotografii ve vysokém rozliSeni
v  Odecitani hodnot z analogovych i digitalnich méridel

&  VeSkera data mohou byt dostupna v aplikaci Reality Twin

Vcasné varovani pred nebezpecim

&  Detekce Uniku plynl - ochrana personalu i Zivotniho prostredi

¥  Detekce vibraci a ¢astecnych elektrickych vybojl

¥  Preventivni kontroly mechanickych ¢asti strojl

~  Pohyb v nebezpelnych nebo tézko pfistupnych oblastech

Navigace a sprava robotl
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¥ Autonomni pohyb ve vicepatrovych objektech

v Prechazeni po schodech, rampach i vytazich

¥  Spréava robotd v Karelics Cloud s podporou BIM
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v¥)  Automatické nabijeni pro nepretrzity provoz
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MEeri presne a varuje vcas.




